
 
 

บทที่ 3 
วิธีดําเนินการวิจัย 

 
     ในการศึกษานี้มีขั้นตอนในการศึกษา 6 ขั้นตอน โดยท้ัง 6 ขั้นตอนดําเนินการโดยใชการเขียน
คําส่ังดวยโปรแกรมVisual Basic 6.0 มีขั้นตอนในการศึกษา ดังนี ้  
      1. กําหนดคาพารามิเตอร โดยท่ี 
         1.1  คาพารามิเตอรของการแจกแจงแบบตอเนื่อง โดยในท่ีนี ้
                1.1.1 สําหรับการแจกแจงแบบเอกซโพเนนเชียล( )  
                         กําหนดคาพารามิเตอรเทากับ 1.3 , 1.8  , 2.0 , 2.4 และ 2.9 
                1.1.2 สําหรับการแจกแจงแบบปกติ (µ ,σ2) 
                         กําหนดคาพารามิเตอรเทากับ (0,1),(1,3),(2,5),(3,6) และ (4,5) 
         1.2  คาพารามิเตอรของการแจกแจงแบบไมตอเนื่อง โดยในท่ีนี ้
                1.2.1  สําหรับการแจกแจงแบบพัวซอง ( ) 
                          กําหนดคาพารามิเตอรเทากับ 1.3 , 1.8 , 2.0 , 2.4 และ  2.9 
                1.2.2  สําหรับการแจกแจงแบบทวินาม (n,p) 

               กําหนดคาพารามิเตอรเทากับ 20,0.1),(30,0.3),(40,0.5),(50,0.6)
และ   
               (70,0.8) 

     2. กําหนดขนาดตัวอยาง (n) เทากับ 20 , 40 , 60 , 80 , 100 , 500 ,1000 ,1500 และ 
2000  ของท้ังสองการแจกแจง 
     3. สรางตัวเลขสุมดวยวิธีการสรางตัวเลขสุม 5 วิธี คือ 

1. วิธีตัดกลางกําลังสอง (Midsquare Method) 
2. วิธีตัดกลางของผลคูณ (Midproduct Technique) 
3. วิธีตัวคูณคงท่ี (Constant Multiplier Technique) 
4. วิธี Additive Congruential Method 
5. วิธี Linear Congruential Method 

     4. นําตัวเลขสุมท่ีไดมาสรางขอมูลตามการแจกแจงท่ีใชในการศึกษาในท่ีนี้ คือ การแจกแจง
แบบเอกซโพเนนเชียล การแจกแจงแบบพัวซอง และการแจกแจงแบบทวินาม ใชวิธีการแปลง
ผกผัน(The Inverse Transform Algorithm) สวนการแจกแจงแบบปกติใชวิธีการ
ปฏิเสธ(The Rejection Method) 
     5. นําขอมูลท่ีไดมาประมาณคาพารามิเตอร 2 วิธี คือ 
                1. การประมาณคาแบบสภาวะสูงสุด (Maximum Likelihood 
Estimation) 
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       2. วิธีกําลังสองนอยท่ีสุด (Method of Least Square) 
     6. คํานวณคาความคลาดเคล่ือนของคาประมาณเทียบกับคาพารามิเตอรท่ีแทจริง โดยในท่ีนี้
คํานวณซํ้า 500 รอบ , 1000 รอบ , 2000 รอบ และ 3000 รอบ  คือ 
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เม่ือ   
 m      คือ จํานวนรอบของการทําซํ้า  m = 1,2, ... , m 

                     MSE   คือ คาเฉล่ียของความคลาดเคล่ือนกําลังสอง 
   RMSE คือ คารากท่ีสองของคาเฉล่ียของความคลาดเคล่ือนกําลังสอง 
  
          โดยนําคารากท่ีสองของคาเฉล่ียของความคลาดเคล่ือนกําลังสองของท้ัง 2 วิธี มา
เปรียบเทียบกันวาวิธีการสรางตัวเลขสุมวิธีใดท่ีใหคารากท่ีสองของคาเฉล่ียของความคลาดเคล่ือน
กําลังสองของการประมาณคานอยท่ีสุด แสดงวาวิธีการสรางตัวเลขสุมวิธีนั้นเปนวิธีการสรางคา
ตัวเลขสุมท่ีดีท่ีสุดเม่ือนําไปใชในการประมาณคาสําหรับการแจกแจงของตัวแปรสุมแบบตอเนื่อง
และการแจกแจงของตัวแปรสุมแบบไมตอเนื่อง 
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แผนภาพแสดงขั้นตอนการสรางตัวเลขสุมและการประมาณคาพารามิเตอร 
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จํานวน
รอบ 

หาคา RMSE 

สรางตัวเลขสุมในแตละ
วิธี 5 วิธ ี

กําหนดคาพารามิเตอร
ของแตละการแจกแจง 

สรางขอมูลตามการแจก
แจงท้ัง 4 แบบจาก

ตัวเลขสุมท่ีไดในแตละ
วิธีจํานวน n ตัวอยาง 

ประมาณ
คาพารามิเตอร 

จบ 

เร่ิมตน 
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