
บทที่ 5
สรุปผล และขอเสนอแนะ

5.1 สรุปผล
โครงการวิจยันี้ศึกษาและสรางวงจรประจแุบตเตอรี่         ที่ใชหลักการหาจุดจายกําลังสูงสุดบน

พื้นฐานของวงจรแปลงผันกระแสตรงแบบ SEPIC   สําหรับระบบจกัรยาน (ไมมีเกยีรทดรอบ) ผลิต
ไฟฟา      ซ่ึงใชคอมพวิเตอรและอุปกรณเชื่อมตอชวยในการวัดสัญญาณและควบคุมการทํางานของ
วฏัจักรงาน โดยใชการตรวจวัดกระแสเอาตพุทเพยีงอยางเดยีว   เปนตัวแปรในการสรางเงื่อนไขการ
ทํางานควบคุมวฏัจกัรงานเพื่อที่จะทําใหกระแสที่เขาสูแบตเตอรี่มีคาสูงที่สุด ซ่ึงจะทําใหกําลังงานที่
เอาตพทุมีคาสูงสุด

จากการทดลองพบวากําลังที่เขาสูโหลดจากวงจรประจแุบตเตอรี่ที่นําเสนอนัน้ มคีามากกวาการ
ประจแุบตเตอรี่โดยไมผานวงจร  (โดยวิธีตอตรง)  โดยเมื่อโหลดเปนตัวตานทานประมาณ   31.72
เปอรเซนต  ( )0.92 2.90 *100 31.72%=⎡ ⎤⎣ ⎦    และเมือ่โหลดเปนแบตเตอรี่  (ที่ความเร็ว  7.55
km/h)  ประมาณ  76.69  เปอรเซนต  ( )5.66 7.38 *100 76.69%=⎡ ⎤⎣ ⎦  นอกจากนีใ้นกรณีของโหลด
เปนตวัตานทานกําลังที่แหลงจายจายออกมามีคาต่ําลง  ( )19.11 32.40 *100 58.98%=⎡ ⎤⎣ ⎦

ประมาณ 58.98 เปอรเซนต  สวนในกรณขีองโหลดเปนแบตเตอรี่ที่ความเร็ว  7.55  km/h  กําลังที่
แหลงจายจายออกมามคีาสูงขึ้น ประมาณ 82.87 เปอรเซนต ( )14.66 17.69 *100 82.87%=⎡ ⎤⎣ ⎦  

5.2  ประโยชนท่ีไดรับ
1. ไดรับความรูจากขั้นตอนและวธีิการผลิตพลังงานไฟฟาจากอัลเตอเนเตอรอยางงาย
2. สามารถสรางตัวควบคมุที่ใชหลักการหาจุดจายกําลังสูงสุด (Maximum Power Point

Tracking,MPPT) บนเครื่องคอมพิวเตอรผานโปรแกรม  LabVIEW ได 
3. สามารถนําวงจรประจแุบตเตอรี่สําหรับระบบจักรยานผลิตพลังงานไฟฟาไปใชประจุ

แบตเตอรี่ไดจริง โดยประยุกตใชกับสถานออกกําลังกาย หรือ สนามเด็กเลน
หรือในพื้นที่ที่ไฟฟายังเขาไมถึงได
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5.3 ขอเสนอแนะ
เพื่อเปนแนวทางในการทําวิจยัตอเนื่อง      หวัขอตางๆ เหลานี้เปนเรื่องที่ควรไดรับการพิจารณา

เพื่อปรับปรุงการทํางานใหมคีวามเหมาะสมในทางดานคาใชจาย และทางดานความสะดวกตอผูใช
1. การนาํไดนาโมมาใชผลิตพลังงานไฟฟาแทนอัลเตอเนเตอร   ซ่ึงโครงสรางของไดนาโมใช

สนามแมเหล็กของโรเตอรเปนแมเหล็กถาวร จงึทําใหผลิตพลังงานไฟฟาไดเลยโดยไมตอง
ใชแบตเตอรี่เปนไฟเลี้ยงสนามแมเหล็กของโรเตอรในตอนเริ่มตน

2. การนําเอาจกัรยานที่มีเกียรมาใชเปนอุปกรณปนไฟ จะทําใหความเร็วในการปนเพิม่มากขึน้
สงผลใหความสามารถของการผลิตพลังงานไฟฟามเีพิ่มขึ้น

3. การนําเอาไมโครคอนโทรลเลอรซ่ึงราคาถูกมาประมวลผล    และตรวจวดัสัญญาณที่จําเปน
แทนคอมพิวเตอร (รวมท้ังอุปกรณเชื่อมตอ) จะทําใหราคาลดต่ําลงมากซึ่งมีความเปนไปได
ที่จะผลิตในเชิงอุตสาหกรรม

4. การควบคมุกระแสที่ไหลในขดลวดโรเตอร (เพื่อสรางสนามแมเหล็ก)       จะทําใหสามารถ
ปรับระดบัความหนกั เบาของสภาพการปนจกัรยานได        ซ่ึงสามารถประยุกตใชในสราง
อุปกรณออกกําลังกายได หรือทําใหผูใชสามารถปนได (ตามความตองการ)   ในเวลาที่นาน
มากขึน้

5. การหาวธีิการลดกําลังสูญเสียในวงจร SEPIC         เพือ่ทําใหประสิทธภิาพของการถายโอน
พลังงานเพิม่ขึ้น

6. ควรจะตดิตั้งมอเตอร (แทนคน) ปนจักรยานเพื่อทดสอบความเร็ว (ที่คงที่)    เพือ่สรางกราฟ
แสดงความสมัพนัธระหวางคาวฎัจักรงานและความเร็วตางๆ
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